DIPARTIMENTO DI  ELETTRONICA

INDIRIZZO – ARTICOLAZIONE  ELETTRONICA

MATERIA   SISTEMI  AUTOMATICI

	PRIMO BIENNIO
	
	
	SECONDO BIENNIO
	X
	
	QUINTO ANNO
	


	
	CONOSCENZE
	ABILITA'
	CONTENUTI SPECIFICI

	Anno  3°
	Tipologie e analisi dei segnali. Classificazione dei sistemi.

Componenti circuitali e i loro modelli equivalenti. Algebra degli schemi a blocchi. Funzioni di trasferimento.

Rappresentazione a blocchi, architettura e struttura gerarchica dei sistemi. 

Principi di funzionamento e caratteristiche di impiego della

strumentazione di laboratorio. Metodi di rappresentazione e di documentazione. Manuali di istruzione. Manualistica d’uso e di riferimento. Software dedicati per la simulazione. Lessico e terminologia tecnica di settore anche in lingua inglese.
Linguaggi di programmazione evoluti e a basso livello.

Programmazione con linguaggi evoluti
Riferimenti tecnici e normativi.

	Classificare i sistemi a seconda dei tipi di grandezze in gioco. Distinguere i sistemi digitali da quelli analogici in base alle

proprietà. Modellizzare sistemi ed apparati tecnici. Definire, rilevare e rappresentare la funzione di trasferimento di un sistema lineare e stazionario. Analizzare le funzioni e i componenti fondamentali di semplici sistemi elettrici ed elettronici. 
Utilizzare i software dedicati per la progettazione, l’analisi e la

simulazione. Interpretare i risultati delle misure. Consultare i manuali d’uso e di riferimento. Utilizzare il lessico e la terminologia tecnica di settore anche in lingua inglese. Realizzare semplici programmi relativi alla gestione di sistemi automatici.

Utilizzare gli strumenti scegliendo tra i metodi di misura e collaudo. Rappresentare ed elaborare i risultati utilizzando anche strumenti informatici.


	Definizione di sistema e processo. Modello di un sistema. Classificazione dei sistemi. Componenti elettrici elementari. Diagrammi a blocchi. Analisi e simulazione dei sistemi del primo ordine. Programmazione strutturata. Linguaggio C.
Lambiente LabView. Matlab.
L’ambiente grafico Multisim.


	Anno  4°
	Rappresentazioni polari e logaritmiche delle funzioni di

trasferimento. Risposta in frequenza. Dispositivi ad alta scala di integrazione. Programmazione dei sistemi a microprocessore. Programmazione dei sistemi a microcontrollore. Programmazione a basso livello dei sistemi a microprocessore e a microcontrollore. Tecniche per la temporizzazione del software. Dispositivi programmabili. Interfacciamento dei dispositivi al sistema controllore. Microcontrollori: utilizzo e programmazione dei dispositivi interni. Interfacce programmabili. Sistemi di controllo a logica cablata e a logica programmabile. Analisi e programmazione dei sistemi embedded. Tipologie e funzionamento dei trasduttori, sensori e attuatori. Semplici automatismi. Esempi di sistemi cablati e programmabili estratti dalla vita quotidiana. Automi. 

Architettura del microprocessore, dei sistemi a microprocessore

e dei microcontrollori.


	Descrivere un segnale nel dominio del tempo e della frequenza. Definire l’analisi armonica di un segnale periodico e non periodico.

Descrivere funzioni e struttura dei microcontrollori. Programmare e gestire componenti e sistemi programmabili in contesti specifici. Progettare semplici sistemi di controllo, anche con componenti elettronici integrati. Inserire nella progettazione componenti e sistemi elettronici integrati avanzati. Utilizzare modelli matematici per descrivere i sistemi.

Rappresentare la funzione di trasferimento.

Identificare i tipi di trasduttori e scegliere le apparecchiature

per l’analisi e il controllo di un sistema. Descrivere le caratteristiche dei trasduttori e dei componenti dei sistemi automatici. Individuare il tipo di trasduttore idoneo all’applicazione da realizzare.

Progettare sistemi di controllo on- off. Comprendere la differenza fra sistemi cablati e sistemi programmabili . Intervenire su sistemi a logica cablata e a logica programmabile. Utilizzare la teoria degli automi e dei sistemi a stati finiti. Descrivere la struttura di un sistema microprocessore.


	Risposta nel dominio del tempo e della frequenza dei sistemi del primo e secondo ordine.

Architettura del microprocessore. Architettura di un microcontrollore. Descrizione interna di un microprocessore.

Linguaggio Assembly. Struttura interna dei microcontrollori. Programmazione in C dei microcontrollori. Programmazione di un microprocessore.

Misure di temperatura. Controlli di livello. Trasformata di Laplace. Funzione di trasferimento. Sensori e trasduttori. Attuatori ON/OFF.

Sistemi logici binari. Reti logiche sequenziali. Automi a stati finiti. Automi riconoscitori.

Architettura hardware di un elaboratore. Architettura software di un elaboratore.




COMPETENZE: utilizzare la strumentazione di laboratorio e di settore e applicare i metodi di misura per effettuare verifiche, controlli e collaudi; utilizzare linguaggi di programmazione, di diversi livelli, riferiti ad ambiti specifici di applicazione; redigere relazioni tecniche e documentare le attività individuali e di gruppo relative a situazioni professionali
